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เครื่องร่อนแบบเดินตาม  
Walkalong Glider  

 

โดย  ส าน ักพ ัฒนานว ัตกรรมการจ ัดการศึกษา  
 

 

  จดุมุง่หมายการเรยีนรู ้
 เครือ่งร่อนแบบเดนิตามเป็นเครือ่งร่อนแบบในร่ม (Indoor Glider) ไม่ตอ้งมมีอเตอร์
หรือเครื่องยนต์ ขับเคลื่อน สามารถบินไดโ้ดย อาศัยแรงยก (lift)  ที่ เก ิดขึ้นจาก                     
กระแสอากาศจากการเคลือ่นทีข่องแผน่วสัดพุืน้เรยีบ (board) ทีผู่เ้ลน่ถอืไวใ้นลกัษณะเอยีง
กับพื้นโลก เมือ่กระแสอากาศพบสิง่กดีขวาง ก็จะเปลีย่นทศิทางการเคลือ่นที่ข ึน้ดา้นบน                
ท าใหเ้กดิแรงยกทีปี่กของเครือ่งร่อน โดยผูเ้ล่นจะสามารถบังคับ ใหไ้ปในทศิทางใดก็ได ้ 
โดยการปรับมมุและองศาของแผน่วัสดพุืน้เรยีบ 
 

 

  สาระส าคญั 
 เมือ่มอีากาศไหลผ่านปีกของเครือ่งร่อน ท าใหเ้กดิแรงยกเนื่องจากแรงกระท าของ
อากาศ ชว่ยพยงุใหเ้ครือ่งรอ่นลอยอยูไ่ด ้
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  ระดบัช ัน้  
 ป.1-ป.3 
 

 

  วตัถปุระสงค ์
ระหวา่งการท ากจิกรรมนี ้นกัเรยีนจะไดค้วามรูแ้ละทกัษะ ดงันี ้ 

 การออกแบบและสรา้งเครือ่งรอ่น 
 การวดัและการค านวณ 
 การทดสอบและปรับปรงุเครือ่งรอ่น 
 การน าเสนอผลกระบวนการออกแบบและผลลัพธ ์

 

 

  วสัดแุละอปุกรณ์ 
แตล่ะทมีจะตอ้งเตรยีมวสัดแุละอปุกรณ์ ดงันี ้

 ส าหรบัผูจ้ดักจิกรรม 
o อปุกรณ์และจอภาพส าหรับฉายการจับเวลาในการประกอบสรา้งและแขง่ขนั 
o จอภาพส าหรับแสดง สถติแิละผลการแขง่ขนัของทกุทมีในขณะทีท่ าการแขง่ขนั 
o คอมพวิเตอรส์ าหรับการประมวลผล  
o เครือ่งพมิพ ์(Printer)  
o กระดาษเขยีนแบบขนาด A4  
o แบบเอกสารตา่ง ๆ ไดแ้ก ่แบบลงทะเบยีน , แบบบันทกึคะแนน, แบบสรปุผลการแขง่ขนั ฯลฯ 
o กรวยจราจรหรอืสิง่ทีใ่ชง้านทดแทนได ้จ านวน 5 อัน 
o แผน่วสัดพุืน้เรยีบ (board) จ านวน 4 แผน่ ขนาดไมน่อ้ยกวา่ 60 x 60 ซม. 
 

 ส าหรบัผูเ้ขา้แขง่ขนั 
 

o วสัด ุอปุกรณ์ เครือ่งมอื ไดโ้ดยไมจ่ ากดั  ซึง่สามารถสไลดแ์ผน่โฟมหรอืวสัดอุืน่ใดมาไดโ้ดยให ้
มขีนาดไมน่อ้ยกวา่ A4 และไมเ่ป็นวสัดทุีต่ดัเตรยีมหรอืท าเครือ่งหมายไวโ้ดยเฉพาะ  

o กระดาษ A4  
o อปุกรณ์ ตัดกระดาษ เชน่ กรรไกร คตัเตอร ์ 
o เทปกาวตดิกระดาษ หรอืโฟม  
o อปุกรณ์อืน่ทีจ่ าเป็น  
o ดนิสอ, ปาก, วงเวยีน หรอือปุกรณ์ส าหรับเขยีนแบบ 
o อนุญาตใหน้ าแบบเครือ่งรอ่นแบบเดนิตามเขา้มาในสนามได ้

 
 

 

  ข ัน้ตอนการจดักจิกรรม 
 รายงานตัว ณ จดุลงทะเบยีน  
 ตรวจวสัด ุและอปุกรณ์ ทีแ่ตล่ะทมีเตรยีมมาใหเ้ป็นไปตามเงือ่นไข 
 ผูเ้ขา้แขง่ขนั เขา้ไปน่ังในพืน้ทีส่ าหรับการสรา้งเครือ่งรอ่น  
 กรรมการ จับเวลาเริม่ใหท้ าการสรา้งเครือ่งรอ่นพรอ้มกัน 
 เมือ่หมดเวลาการประกอบสรา้ง กรรมการชีแ้จงล าดบัการแขง่ขนั  
 ผูเ้ขา้แขง่ขนัเขา้ประจ าทีแ่ละปลอ่ยเครือ่งรอ่นดว้ยอปุกรณ์ปลอ่ยทีก่รรมการจัดเตรยีมไวใ้ห ้
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 แตล่ะทมีสามารถปลอ่ยเครือ่งรอ่นได ้3 รอบ โดย 1 รอบจะแขง่ขนัเรยีงล าดับจากทมีแรกจนถงึทมี
สดุทา้ย  

 เมือ่ทมีแขง่ขนัเสร็จในแตล่ะรอบใหก้รรมการขานคะแนน แจง้ผลการแขง่ขนัใหท้มีและกรรมการ
บันทกึคะแนนทราบ  

 เมือ่จบการแขง่ขนัในแตล่ะรอบ ใหผู้เ้ขา้แขง่ขนัน าเครือ่งรอ่นไปใหก้รรมการตรวจคณุสมบัต ิและให ้
ลงชือ่รับทราบผลการตรวจสอบ และคะแนนทีไ่ด ้ตามแบบบันทกึคะแนนทกุครัง้ 

 รปูแบบการแขง่ขนั 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

รปูแบบการแขง่ขนั Walkalong Glider 
 

o สมาชกิในทมีคนที่  1 กดปุ่ มเริม่จับเวลาดว้ยตนเองและร่อนเครือ่งร่อนแบบเดนิตามไปออ้ม
หลักในทศิทางทวนเข็มหรอืตามเข็มนาฬกิาแลว้กลับตัวมามาจนถงึจุดเริม่ตน้ แลว้ส่งเครือ่งร่อนให ้
สมาชกิในทีมคนที่  2  โดยที่เครือ่งร่อนยังอยู่ในอากาศ ร่อนเครือ่งร่อนแบบเดนิตามไปออ้มหลักใน
ทิศทางทวนเข็มหรือตามเข็มนาฬิกาแลว้กลับตัวมาจนถึงจุด เริ่มตน้   โดยเท า้ทั้งสองขา้ง                          
ตอ้งผ่านเสน้ชัยที่ก าหนด จับเครือ่งร่อนทีล่อยอยู่ในอากาศดว้ยมอื และกดปุ่ มหยุดเวลาจับเวลาเป็น
สถติเิวลาการแขง่ขนั 

 

 

 

  เง ือ่นไขทีท่า้ทาย 
 น าเครือ่งรอ่นมาสรา้งพรอ้มกันในสนามแขง่ขัน 
 สรา้งไดไ้มจ่ ากัดจ านวนภายในเวลาทีก่ าหนด 

 

 

  เวลาทีต่อ้งใช ้
 เวลาในการสรา้งเครือ่งรอ่น ไมเ่กนิ 2 ชัว่โมง 
 เวลาจัดการแขง่ขนั ขึน้อยูก่ับจ านวนทมี 
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  สถานทีจ่ดักจิกรรม 

 สถานทีน่ั่งส าหรับการสรา้งเครือ่งรอ่น (อาจใชโ้ตะ๊ในหอ้งเรยีน หรอืพืน้ทีน่ั่งกบัพืน้โดยผูแ้ขง่ขนั
สามารถเตรยีมโตะ๊มาได)้ 

 ใหท้ าการแขง่ขนัในอาคาร สนามกฬีาในรม่ หรอืพืน้ทีซ่ ึง่มลีักษณะภายในอาคาร (indoor) ไมม่สี ิง่
กดีขวางทีเ่ป็นอปุสรรคในการแขง่ขนั มขีนาดกวา้ง-ยาว กวา้งขวางพอทีจ่ะจัดการแขง่ขนัได ้ ทีม่ี
หลังคาบังแดด-ฝน มผีนังขา้ง กระแสลมจากภายนอก ไมส่ามารถพัดเขา้มามอีทิธพิลในพืน้ทีท่ า
การแขง่ขนัไดแ้ละในบรเิวณสนามแขง่ขนั 

 

 

  คณะกรรมการ 
 กรรมการวชิาการ       อยา่งนอ้ย จ านวน 1 คน 
 กรรมการตรวจสอบคณุสมบัตเิครือ่งรอ่นบันทกึคะแนน  อยา่งนอ้ย จ านวน 2 คน 
 กรรมการจัดล าดับและเรยีกทมีเขา้แขง่ขนั   อยา่งนอ้ย จ านวน 1 คน 
 กรรมการรายงานตัวและประมวลผลคะแนน   อยา่งนอ้ย จ านวน 2 คน 
 คณะท างานอืน่ ๆ  ตามความเหมาะสมของผูจั้ดกจิกรรม 

 

 
  การวดัและประเมนิผล 

 จับเวลาการรอ่นในอากาศใหบ้ันทกึเป็นวนิาทถีงึทศนยิม  2  ต าแหน่ง   ) ตัวอยา่ง : ครัง้ที ่ 1  เวลา  
12.10  วนิาท ี ครัง้ที ่ 2  เวลา  7.90  วนิาท ี ครัง้ที ่ 3  เวลา  10.15  วนิาท ี

 แตล่ะทมีจะรอ่นได ้ 3  ครัง้  โดยน าเวลาทีน่อ้ยทีส่ดุมาค านวณคะแนน หากเวลาเทา่กัน ใหด้เูวลา
ในล าดับรองลงไปมาพจิารณาการจัดอันดับผลการแขง่ขนั 

 การสิน้สดุสภาพการบนิ 
o เครือ่งรอ่นบนิขา้มหลักเขตไปยังอกีดา้นของสนาม โดยไมผ่า่นจดุกลับตัว 
o เครือ่งรอ่นบนิออกนอกสนาม และไมส่ามารถบังคับใหก้ลับมาได ้
o เครือ่งรอ่นตกสมัผัสพืน้ 
o เครือ่งรอ่นสมัผัสกับแผน่วสัดพุืน้เรยีบ (board) สรา้งแรงยก 

 เกณฑก์ารใหค้ะแนน  
o คะแนนการรอ่น 100 คะแนน โดยใชส้ตูร 

 

 เวลาทีน่อ้ยทีส่ดุของทมีทีช่นะเลศิ 

เวลาทีน่อ้ยทีส่ดุของทมีแขง่ขนั 
 

o รางวลัและเกยีรตบิตัร 
เกยีรตบิัตรระดับเหรยีญทอง จะตอ้งไดค้ะแนน   80 - 100  คะแนน  
เกยีรตบิัตรระดับเหรยีญเงนิ จะตอ้งไดค้ะแนน    70 - 79     คะแนน  
เกยีรตบิัตรระดับเหรยีญทองแดง จะตอ้งไดค้ะแนน   60 - 69  คะแนน  
ต า่กวา่รอ้ยละ   60 ไดรั้บเกยีรตบิตัรเขา้รว่ม  เวน้แตก่รรมการจะเห็นเป็นอยา่งอืน่ 

100  x 
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ช่ือโรงเรียน ……………………………………………………………………………………………… 

สงักดัส ำนักงำนเขตพื้นท่ีกำรศึกษำ ………………………………………………………………. 

จงัหวดั ........................................................................................................................... 

 

รำยช่ือสมำชิกในทีม 

1. ............................................................................................ นักเรียนชัน้ ................. 

2.............................................................................................. นักเรียนชัน้ ................. 

ครท่ีูปรึกษำ ........................................................................................................................ 

ล ำดบัท่ี ................... 
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เครื่องร่อนแบบเดินตาม  
Walkalong Glider  

 

ใบงาน :  

ออกแบบเครือ่งรอ่นแบบเดนิตาม  
 
 

นักเรยีนเป็นทมีนักบนินอ้ย ซึง่ไดรั้บการทา้ทายใหอ้อกแบบเครือ่งรอ่นแบบเดนิตาม                
จากสิง่ของในชวีติประจ าวนั เครือ่งรอ่นจะตอ้งสามารถลอยไดใ้นอากาศ และควบคมุโดย
มนุษย ์โดยใชแ้ผน่วัสดพุืน้เรยีบได ้ทมีทีส่ามารถใชเ้วลาในการเดนิจากจดุเริม่ตน้ถงึเสน้ชยั 
โดยใชเ้วลานอ้ยทีส่ดุ จะเป็นผูช้นะ 
 

  ข ัน้ตอนการวางแผน 

 

นักเรยีนพดูคยุกบัสมาชกิในทมีอภปิรายถงึปัญหาทีต่อ้งการแกไ้ข แลว้ตกลงรว่มกนั
ออกแบบและพัฒนาเครือ่งรอ่น โดยตอ้งคดิวา่จะใชว้ัสดอุะไรบา้ง 
 
หลงัจากนัน้วาดแบบในพืน้ทีด่า้นลา่งนี ้ระบสุว่นประกอบ จ านวน และค าอธบิายทีนั่กเรยีน
วางแผนจะใช ้แลว้น าเสนอตอ่เพือ่น ๆ ในชัน้เรยีน 
 
นักเรยีนสามารถปรับปรงุแผนการท างานหลงัจากไดรั้บขอ้เสนอแนะจากเพือ่นในชัน้เรยีน  
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วัสดทุีใ่ช ้: 
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เครื่องร่อนแบบเดินตาม  
Walkalong Glider  

 

ใบงาน :  

ออกแบบเครือ่งรอ่นแบบเดนิตาม  
 

 ข ัน้ตอนการสรา้ง 

สรา้งเครือ่งรอ่นแบบเดนิตาม ระหวา่งการสรา้งคณุอาจจะตอ้งตดัสนิใจวา่จะเพิม่เตมิวัสด ุ
หรอืเปลีย่นแปลงแบบทีอ่อกแบบไวห้รอืไม ่โดยตอ้งรา่งแบบและทบทวนวัสดทุีต่อ้งใชอ้กี
ครัง้  
 

 ข ัน้ตอนการทดสอบ 

 

แตล่ะทมีตอ้งทดสอบเครือ่งรอ่นของตวัเอง ตามระยะทางทีใ่ชใ้นการทดสอบ ค านวณ
อตัราเร็ว (ระยะทางทีใ่ชต้อ่หน่วยเวลา) โดยดเูวลาของทมีอืน่ ๆ  และสงัเกตวา่การออกแบบ
ของทมีอืน่แตกตา่งจากทมีเราอยา่งไร  
 

    ขอ้มลูการทดสอบเครือ่งรอ่นแบบเดนิตาม 

 

 ระยะทางทีท่ดสอบ 
(เมตร) 

เวลาทีใ่ช ้(วนิาท)ี อตัราเร็ว  (เมตร/วนิาท)ี 

 

การทดสอบ
คร ัง้ที ่1 

 
 

   

การทดสอบ
คร ัง้ที ่2 

 
 

   

การทดสอบ
คร ัง้ที ่3 

 
 

   

เฉลีย่ 

 
 

   

 
 
 
 
 

 
 
 



                                                  เครือ่งรอ่นแบบเดนิตาม                                หนา้ 9 จาก 10 
การแขง่ขนันักบนินอ้ย สพฐ. 

www.sillapa.net 

 
 
 
 

  ข ัน้ตอนการปรบัปรงุ 
 

แตล่ะทมีตอ้งน าเสนอผลการพัฒนาเครือ่งรอ่นทีเ่สร็จแลว้ น าเสนอตอ่เพือ่น ๆ                    
ในชัน้เรยีน  
 

ใชค้ าถามเหลา่นีเ้พือ่ปรับปรงุการสรา้งเครือ่งรอ่น :  
 

1. นักเรยีนประสบความส าเร็จในการสรา้งเครือ่งรอ่นซึง่สามารถลอยไดใ้นอากาศ และ
ควบคมุแบบเดนิตามในระยะทางทีก่ าหนดหรอืไม ่และระยะเวลาเทา่ใด ถา้ไมส่ าเร็จ 
เพราะอะไร 
 

 
 

 
 

 
 

 

2. นักเรยีนมกีารแลกเปลีย่นวสัดกุบัทมีอืน่ ๆ หรอืไม ่? และท าใหก้ารสรา้งเครือ่งรอ่น
เป็นไปตามทีค่ดิไวอ้ยา่งไร? 

 
 
 

 
 

3. อตัราเร็วเฉลีย่ทีท่มีของนักเรยีนท าได ้กีเ่มตรตอ่วนิาท ี

 
 

 

 
 

 
 

 

4. ในขัน้ตอนการสรา้ง นักเรยีนตดัสนิใจทีป่รับปรงุการออกแบบหรอืตอ้งการวัสดุ
เพิม่เตมิหรอืไมแ่ละท าไม 
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5. ถา้นักเรยีนสามารถหาวัสดอุืน่ ๆ ไดน้อกจากทีเ่ตรยีมมา นักเรยีนตอ้งการวสัดอุืน่อกี
หรอืไม ่และท าไม 

 

 
 

 
 
 

 

6. นักเรยีนคดิวา่ควรทีจ่ะปรับปรงุเปลีย่นแปลงเครือ่งรอ่นทีอ่อกแบบไว ้ระหวา่งขัน้ตอน
การสรา้งหรอืไม ่และท าไม  

 
 

 
 

 
 
 

7. ถา้นักเรยีนตอ้งออกแบบและสรา้งเครือ่งรอ่นใหมท่ัง้หมดอกีครัง้ นักเรยีนจะเปลีย่น
การออกแบบหรอืไม ่และท าไม 

 
 
 

 
 

 
 
 

8. แบบเครือ่งรอ่นหรอืวธิกีารอะไรทีนั่กเรยีนเห็นจากทมีอืน่ ๆ และคดิวา่สามารถท าไดด้ ี 
 
 

 
 
 

 
 

 
 

 

9.  นักเรยีนคดิวา่ นักเรยีนสามารถออกแบบและสรา้งเครือ่งรอ่นใหเ้สร็จเร็วกวา่นี ้                 
ถา้นักเรยีนท างานคนเดยีวหรอืไม ่จงอธบิาย 

 

 
 

 
 


